Bolum 11: Bol ve Fethet Yaklasimi

Algoritmalar
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Bol Parcala YOonet Paradigmasi

» Karmasik problemleri cozmek icin kullanilan etkili bir yontemdir.

* Bu yontem su adimlari izler:
» BOl: Karmasik problemi daha kulcuk, yonetilebilir alt problemlere bal.
= Parcala: Alt problemleri daha da klcuk parcalara ayirmaya devam et.
= YOnet: Her bir alt problemi ayri ayri ¢0Oz.
= Birlestir: Cozumleri birlestir.




Bol Parcala Yonet Paradigmasi

= Avantaji, karmasik problemleri kliciik ve yonetilebilir parcalara ayirmasidir.
» Bu sayede problem daha anlasilir hale gelir ve ¢c6zimu kolaylasir.

= Alt problemlerin ¢oztmleri genellikle birden fazla durumda kullanilabilir.

» Zaman tasarrufu ve kodun tekrar kullanilabilirligini artirir.

» Siralama, arama ve yapay zeka oyunlari gibi alanlarda kullanilir.

» Karmasik problemleri adim adim ¢6zerek basariya ulasmayi saglar.







Quickhull

= Steps 1-2: Divide the points into two subsets.




Quickhull

= Steps 3-5: Find a point with the maximum distance, ignore points inside
the triangle, and recurse.




Quickhull

= Step 6: Recurse until no more points are left.
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